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Il. PRECIZ ARI:

1. Obiectivele disciplinei:

capacitatea de atilege structurai proprietitile unui sp@u vectorial;

intelegerea importaai ngiunii de morfism (endomorfism, izomorfism etc.) deaii vectoriale pe baza
dorintei de a realiza o corespondten unor sp@ vectoriale (ale &ror propriediti sunt bine cunoscute), cu altele
care se lasdestul de greu de cercetat, dar care s&sesg in disciplinele tehnice;

posibilitatea de a determina forma canamentru expresii ce caracterizeativerse fenomene tehnige
implicit de a se reduce memoria de calcul;

intelegerea nunii de reper cartezian, a schianb de repere carteziene, precugn transfornirilor
ortogonale (transta, rotdia, roto-translaa);

interpretare fizid a naiunii de vector liber, capacitatea de a faceie@ dintre diverse ammi fizice si
notiunea de vector liber;

formarea unor aptitudini in a utiliza opgita cu vectori liberi, capacitatea de a determapdicaiile
tehnice ale acestor opéra

studiul naiunilor clasice din geometria analiiicdreapta, planul, conicelg cuadricele, impreuncu
modalititile de definiresi toate propriettile ce le insgesc;

studiul principalelor elemente de geometrie difigedi: curbesi suprafee, precunsi aplicaiile lor directe
n disciplinele tehnice.

2. Concordanta cu alte discipline:in calitatea de disciplinfundamental ,Algebra Liniai, Geometria
Analitica si Geometria Diferetiala” prin notiunile pe care le prezitcontribuie la buna telegere, utilizarsi
constientizare pentru aproape toateinnile tehnice studiate in cadrul disciplinelorptefil.
3. Proceduri folosite la predarea disciplinei:

3.1.prelegerea;
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3.2. demonstta logic;
3.3. descriere;
3.4. demonstt# cu obiecte, imagini, grafice, calcule, desene;
3.5. explicaa;
3.6. exerdii de creativitate, cercetare — descoperire;
3.7. brainstorming;
3.8. comparga;
3.9. formuéri de ipoteze, inventarea de salu
4. Modalitati de examinare prin:

PreZema ....ccovvvvnieeeeeeeeiiiieeeeeeenennn 10 % activitate seminar:..............ccceee 20%
temidecasd ..........coeeiiiiiiiiiiinnns - examen paal.........cccceeeeeeeiiiiennn. -
alte elemente, cercutiintifice: - examen final, scris:..................... 70 %

lll. TEMATICA ORELOR DE CURS (28 ore)

Nr.crt. Semestrul Denumirea temei / capitolul

ore

r. Sapt.

1 2 Cap. 1. Spaii vectoriale.

Notiunea de spau vectorial. Exemple. Proprigt.
Dependet liniara. Acoperiri liniare.

Baz si dimensiune pentru un sgavectorial.

Schimbarea coordonatelor unui vector la o schimbdrazei.
Subspéi vectoriale. Sura direct de subspé vectoriale.
Lema substittiei si aplicii.

OUAWNE

1-2

2 2 Cap. 2. Legiturl intre spatii vectoriale.

=

Proprietti.
2. Operatori liniari.
3. Scrierea matricidla unui operator liniar.
4. Operaii asupra operatorilor liniari.
5. Operaii corespunitoare asupra matricelor.
6. Nucleulsi imaginea unui operator liniar.
7. Proprietti ale spailor vectoriale izomorfe.
8. Endomorfisme ale sgpalui K, .
9.
1

Subspdi invariante.
0.Vectori si valori proprii pentru operatori; apligadirecte in
mecanid.
11.Forma canonitJordan a unui endomorfism.
12. Spaiul dual al unui spdu vectorial dat.

Definitia morfismului de spé vectoriale. Exemple.

2-4

3 2 Cap. 3. Forme biliniare. Forme ptratice.

1. Forme biliniare.

2. Forma canonita unei forme jfitratice.

3. Semnul unei forme gbratice definit pe un spgu vectorial
real.

4 2 Cap. 4. Spaii Euclidiene.

Spaiul vectorial real.

Notiuni metrice fundamentale.
Ortogonalitate.

Teorema generak ortogonaliirii.
Endomorfisme simetrice.

abrwn =

5 2 Cap. 5. Fontelesl reprezentarea lor prin vectori.
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Elemente de algebi vectoriala.
1. Reper cartezian. Schirib de repere carteziene. Transfarm
ortogonale (transta, rotaia, roto-translaa).
2. Notiunea de vector liber. Interpretare fizic

3. Operaii cu vectori liberi. Aplicaii.

Cap. 6. Dreaptasi planul.
1. Dreaptain spau:
- modali&ti de definire;
poziia relativa a dou drepte;
unghiul dintre doa drepte;
distana de la un punct la o dreépt
perpendiculara comidra dou drepte.
2. Planul in spgu.
- modali&ti de definire;
poziia relativa a dou plane;
- unghiul dintre o dreaptsi un plan;
- unghiul dintre doa plane;
- distana de la un punct la un plan.

Cap. 7. Cuadrice (Conice).
1. Cuadrice-defitie. Centrul unei cuadrice. Interprets
geometrid.
2. Reducerea la forma canoaia unei cuadrice.
3. Intersedia unei cuadrice cu o dre@ptespectiv plan.
4. Studiul cuadricelor pe ectia canonid. Aplicatii.

|

=

e

10 -
11

Cap. 8. Curbe (in R®).
1. Curbe. Definiii si exemple
2. Tangenta. Planul normal. Planul osculator. Binoam
Normala principal. Planul rectificant. Elementul de arc
unei curbe n spau.
3. Curbug. Torsiune. Formulele Frenét. Aplidadirecte in
mecanid.

al
al

11 -
13

Cap. 9. Suprafge.

Notiunea de suprafa Curbe trasate pe o supnafa
Plan tangent. Normala.

Prima forn& patratica a unei suprate.

A doua forna patratica a unei suprate.

Curbura unei curbe traggte suprafé.

ouhwnE

Linii asimptotice.

13-
14

iv. tematica orelor de seminan(28 ORE)

Nr.crt.

Semestru Denumirea temei / largir Nr.

ore

1

2

Aplicatii sub forma unor exergi si probleme corespugitoare 3
elementelor teoretice prezentate la capitolul 1.

Aplicatii sub forma unor exerti si probleme corespugiare 5
elementelor teoretice prezentate la capitolul 2.

Aplicatii sub forma unor exerti si probleme corespugiare 2
elementelor teoretice prezentate la capitolul 3.

Aplicatii sub forma unor exerti si probleme corespugiare 3
elementelor teoretice prezentate la capitolul 4.

2

Aplicatii sub forma unor exerti si probleme corespugiare 3
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elementelor teoretice prezentate la capitolul 5.
6 2 Aplicatii sub forma unor exergi si probleme corespugtoare 3 9-10
elementelor teoretice prezentate la capitolul 6.
7 2 Aplicatii sub forma unor exergi si probleme corespugtoare 2 ]10-11
elementelor teoretice prezentate la capitolul 7.
8 2 Aplicatii sub forma unor exergi si probleme corespugitoare 4 |11-13
elementelor teoretice prezentate la capitolul 8.
9 2 Aplicatii sub forma unor exergi si probleme corespugitoare 3 113-14
elementelor teoretice prezentate la capitolul 9.

<
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